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10	 a)	

Zu Seite 68

11	 Q (4 | 4) ÷ 4 = 0,5 × 4 + 2  w	 R (− 2 | 1) ÷ 1 = 0,5 × (− 2) + 2  w

12	 a)	

	 b)	� Die Punkte (3 | − 3); (− 1 | 5); (1,5 | 0); (− 0,5 | 4); ( − 1,5 | 6) liegen auf der Geraden.

13	 a)	 P(3 | 5); Q(− 1 | − 3)	 b)	 P(3 | 1,5); Q(− 1 | − 4,5)
	 c)	 P(3 | 5); Q(− 1 | 1)		  d)	 P(3 | 3,5); Q(− 1 | − 6,5)
	 e)	 P(3 | − 4); Q(− 1 | 4)	 f)	 P(3 | − 3,5); Q(− 1 | 0,5)
	 g)	 P(3 | − 5,5); Q(− 1 | − 1,5)	 h)	 P(3 | − 2,5); Q(− 1 | 9,5)

Normalform Lösung
b)

Normalform Lösung

y = − 4x + 8 (5 | − 12) y = 4x − 9 (3,6 | 5,4)

y = 4x + 5 (13 | 47) y = − 5x + 7 (− 2,6 | 20)

y = 3x − 5 (− 7 | − 26) y = 2x + 7 (4,9 | 16,8)

y = 4x + 17 (2,4 | 26,6) y = 11x − 6 ​( ​ 1 _ 2 ​ | −  ​ 1 _ 2 ​ )​
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Grafische Lösung linearer Gleichungssysteme

Zu Seite 69

1	 a)	 y = − x + 10
	 	

	 b)	 S(4 | 6) ÷ 2 × 4 + 2 × 6 = 20  w 
	 	 und 6 = 4 + 2  w 
	 	 Die Koordinaten des Schnittpunktes sind Lösung beider Gleichungen.

2	

	 	 S(2 | 5) ÷ 5 = 2 × 2 + 1  w
	 	 und 5 = − 2 + 7  w

3 a) S(2 | 3) b) S(1 | 3) c) S(4 | 2) d) S(2 | 5) e) S(5 | −3) f) S(4 | 5)

4	 a)	 S(4 | 3)	 b)	 S(− 2 | 4)	 c)	 S(5 | − 2)
	 d)	 S(− 1,5 | − 1,5)	 e)	 S(− 4 | 2)	 f)	 S(6 | 1)
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